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L RIASSUNTO 



L' apparecchiatura comprende un organo di bloccaggio per pezzi da 
lavorare, supportato in modo mobile tra una prima ed una seconda posi- 
zione operativa estreme, nelle quali blocca e rispettivamente libera i 
pezzi da lavorare. L' apparecchiatura e altresi prowista di un dispo- 
sitivo lineare di rilevamento delle posizioni e di generazione di una 
./aerie, di segnali di controilo, ^izaxx^^4^.-^ovdjn#nl:Q tra. le due posi- 
zioni. operative estreme^ -I|L-- -^s^i^^k^^y^^^ rii-0yam^fetO:^.c?omp•reI^dd un 
primo ed un secondo sensore di rii^v^ento.. delle posizioni dell' organo 
di bloccaggio , ed un organo di azioriamento del sensori mobile linear- 
mente, prowisto di mezzi di individuazione delle posizioni 
dell' organo di bloccaggio, ad esempio sottoforma di un pettine i cui 
denti sono tra loro distanziati nella direzione di movimento, per at- 
tivare senquenzialmente uno dei sensori durante il movimento in aper- 
tura, nonche, per attivare l'altro dei sensori nella condizione ope- 
rativa di chiusura e di bloccaggio di un pezzo da lavorare. 
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DESCRIZIONE PER BREVETTO DI INVENZIONE 



Avente titolo: AP PARE C C H I AT URA DI BLOCCAGGIO CON 
DISPOSITIVO LINE ARE INDICIZZATO DI RILEVAMENTO DELLE 
POSIZIONI DELL' ORGANO DI BLOCCAGGIO 
A nome della ditta: 

UNIVER S.P.A. J v ^ ' 

Con sede in: Milano (MI) i ^ ^ 



SFONDO DELL' INVENZIONE 

La presente invenzione si riferisce alle apparec- 
chiature di bloccaggio di pezzi da lavorare, normalmen- 
te impiegate nel settore automobilistico , provviste di 
un organo mobile di bloccaggio e di un sistema di rile- 
vamento delle varie posizioni operative. 
STATO DELL' ARTE 

Sono note apparecchiature di bloccaggio del genere 
sopra citato, comprendenti un organo mobile di bloccag- 
gio azionato mediante un attuatore elettrico; dei sen- 
sori di rilevamento forniscono dei segnali di control- 
lo, indicativi delle posizioni operative dell' organo 
mobile di bloccaggio. Tali apparecchiature sono de- 
scritte ad esempio in EP-A-0 . 243 . 599, EP-A-0 . 255 . 853 e 
WO-A-02/34473. 

In generale queste apparecchiature di bloccaggio 
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comprendono un corpo scatolare avente un asse longitu- 
dinale, a cui e collegato un organo mobile di bloccag- 
gio, costituito ad esempio da un braccio girevole in 
grado di ruotare angolarmente tra una prima ed una se- 
conda posizione operativa estrema. L' organo di bloccag- 
gio e operativamente collegato ad un attuatore di co- 
mando mediante un sistema articolato ed un organo di 
spinta lineare, di tipo estensibile, che si muove pa- 
rallelamente o lungo l'asse longitudinale dello stesso 
corpo scatolare. 

Dei sensori ottici, o di qualsiasi altro tipo, so- 
no posti internamente al corpo scatolare per fornire 
segnali di controllo e di rilevamento dell' organo di 
bloccaggio, in corrispondenza delle posizioni operative 
estreme . 

US -A- 5. 845.897 prevede a sua volta semplicemente 
la possibilita di regolare la distanza e la posizione 
dei sensori, in un' apparecchiatura ad azionamento pneu- 
matico, senza prevedere alcune possibilita di controllo 
in posizioni intermedie . 

In alcune applicazioni si richiede tuttavia di 
controllare la posizione dell' organo di bloccaggio, e 
di gestire il suo movimento per l'intera corsa di lavo- 
ro, mediante un' opportuna sequenza di segnali correlati 
a varie posizioni che 1' organo di bloccaggio assume du- 




rante il suo movimento . 

L'uso combinato di simili apparecchiature di bloc- 
caggio con generatori di segnali convenzionali non ri- 
solve adeguatamente il problema, in quanto dif f icilmen- 
te alloggiabili nel corpo scatolare 

dell' apparecchiatura di bloccaggio, ed in quanto com- 
porterebbero ingombri addizionali non sempre accettabi- 
li nel caso in cui tali apparecchiature di bloccaggio 
siano utilizzate su linee di assemblaggio, in presenza 
di numerosi organi mobili che potrebbero interferire 
con 1' apparecchiatura di bloccaggio urtandola o danneg- 
giandola durante il loro movimento. 
SC0P1 DELL' INVENZ10NE 

Scopo della presente invenzione e di fornire 
un' apparecchiatura di bloccaggio dotata di un disposi- 
tivo lineare di rilevamento e di controllo della corsa 
di un organo di bloccaggio, che consenta di fornire una 
sequenza di segnali di controllo e di rilevamento delle 
varie posizioni assunte dall' organo di bloccaggio rae- 
diante una soluzione costruttivamente semplice, un con- 
trollo di posizione lungo una corsa di lavoro resa op- 
portunamente regolabile, mantenendo comunque condizioni 
di ingombro ridotte in senso assiale o della lunghezza 
della stessa apparecchiatura di bloccaggio. 
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BREVE DESCRIZIONE DELL 7 INVENZIONE 

Gli scopi suddetti sono conseguibili media 
un'apparecchiatura di bloccaggio provvista di un dispo 
sitivo lineare di rilevamento e di controllo delle po- 
sizioni angolari di un organo mobile di bloccaggio, se- 
condo la rivendicazione 1. 

Piu precisamente, secondo un aspetto della presen- 
te invenzione, si e fornita un' apparecchiatura di bloc- 
caggio per pezzi da lavorare, del tipo comprendente : 

- un corpo scatolare avente un asse longitudinale; 

- un organo di bloccaggio dei pezzi da lavorare 
supportato in modo mobile dal corpo scatolare tra una 
prima ed una seconda posizione di lavoro, in cui blocca 
e rispettivamente libera il pezzo da lavorare; 

- detto organo di bloccaggio essendo operativamen- 
te collegato ad un attuatore di comando mediante un si- 
sterna articolato ed un organo di spinta estendibile li- 
nearmente ; e 

- un dispositivo di rilevamento delle posizioni 
dell' organo di bloccaggio, detto dispositivo compren- 
dendo un primo ed un secondo sensore di rilevamento; ed 

- in cui un organo di azionamento dei sensori e 
mobile con detto organo di spinta lineare, carat teriz- 
zato dal fat to che 

- 1' organo di azionamento dei sensori e sotto for- 
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ma di un elemento lineare provvisto di mezzi di indi- 
cizzazione delle posizioni dell'organo di bloccaggio e 
di attivazione dei sensori, tra loro distanziati nella 
direzione di movimento dell'organo di spinta. 

Pref eribilmente 1' organo di azionamento dei senso- 
ri e costituito da un elemento a forma di pet tine aven- 
te una pluralita di denti affiancati per azionare 
sequenzialmente uno solo dei detti sensori, almeno uno 
dei denti dell'organo a pettine essendo di lunghezza 
maggiore per attivare anche 1'altro dei sensori. 
BREVE DESCR1ZI0NE DEI D1SEGNI 

Queste ed ulteriori caratter istiche 

dell' apparecchiatura di bloccaggio comprendente un di- 
spositivo di rilevamento lineare della corsa di lavoro 
dell'organo di bloccaggio, risulteranno maggiormente 
dalla descrizione che segue, con rif erimento ai disegni 
allegati, in cui : 

Fig. 1 e una vista dell' apparecchiatura di bloc- 
caggio, parzialmente in sezione, con una parte del cor- 
po scatolare rimossa per mostrare il dispositivo di ri- 
levamento interno ; 

Fig. 2 e un particolare ingrandito del dispositivo 
di rilevamento mostrato in figura 1. 
DESCRIZIONE PET TAG L 1 ATA DELL' INVENZIONE 

A titolo di esempio in figura 1, e mostrata 




un' apparecchiatura di bloccaggio azionata elettricamen- 
te; 1' apparecchiatura complessivamente indicata con 10, 
comprende un corpo scatolare 11 al quale e imperniato 
in 12 un braccio di bloccaggio 13, o altro organo di 
bloccaggio similare, per ruotare tra una posizione an- 
golare di apertura, mostrata con linee a tratti , in cui 
il braccio 13 libera un pezzo da lavorare, non mostra- 
to, ed una posizione di chiusura, mostrata con linee 
continue in figura 1, in cui il braccio 13 blocca il 
pezzo da lavorare contro uno spallamento o superficie 
di supporto, in modo di per se noto. 

II braccio di bloccaggio 13 a sua volta e operati- 
vamente collegato ad un attuatore, costituito ad esem- 
pio da uno o piu motori elettrici 14 mediante un siste- 
ma articolato 15, un organo di spinta 16 assialmente 
estensibile nella direzione dell' asse longi tudinale del 
corpo scatolare 11, ed un eventuale riduttore di giri 
17 . 

1/ organo di spinta 16, a sua volta pud essere co- 
stituito da un' asta 18 collegata all' asse del riduttore 
17 o del motore elettrico 14, mediante un sistema vite- 
madrevite. Nell ' esempio mostrato e prevista una vite di 
manovra 19 collegata all' asse del riduttore 17, ed una 
madrevite 20 interna all'asta 18; tuttavia e evidente 
che la disposizione della vite 19 e della madrevite 20 
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potrebbe anche essere invertita rispetto a quanto mo- 
strato . 

II dispositivo di bloccaggio 10 comprende altresi 
dei mezzi di rilevamento delle posizioni angolari del 
braccio di bloccaggio 13 o piu in generale di un certo 
numero di posizioni dell'organo di bloccaggio lungo la 
sua corsa di lavoro comprese tra le due posizioni e- 
streme di apertura e di chiusura. 

Piu precisamente tali mezzi di rilevamento consen- 
tono di fornire ad una unita elettronica di controllo 
contenuta in un alloggiamento 21, segnali di riferimen- 
to indicativi della pluralita di posizioni che il brac- 
cio di bloccaggio 13 pud assumere tra le due posizioni 
estreme di apertura e di chiusura precedentemente cita- 
te. 

Nel caso mostrato, i mezzi elettrici di rilevazio- 
ne delle posizioni del braccio di bloccaggio 13, com- 
prendono un primo sensore di posizione 22 ed un secondo 
sensore di posizione 23 supportati da un coperchio o da 
una piastra 24 in modo regolabile nella direzione Ion- 
gitudinale dell'organo di spinta 16, coincidente o pa- 
rallela all' asse longitudinale dello stesso corpo sca- 
tolare 11 dell' apparecchiatura di bloccaggio, 

I mezzi di rilevazione delle posizioni angolari 
del braccio 13, comprendono altresi un organo lineare 
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di attivazione dei sensori di chiusura 23, costituito 
ad esempio da un pettine 25 fissato all'asta 18 
dell'organo di spinta 16. II pettine 25 presenta una 
pluralita di denti 26 o di mezzi di indicizzazione al- 
lineati e distanziati nella direzione dell'asse 18' 
dell'organo di spinta 16, per attivare selettivamente i 
due sensori 22 e 23 per fornire altresi una sequenza di 
segnali di controllo mediante uno dei sensori, ed un 
solo segnale di riferimento mediante 1'altro sensore. 

Piu precisamente, come mostrato nel particolare 
ingrandito di figura 2, i due sensori 22, 23, che pos- 
sono essere di qualsiasi tipo, sono fissati al supporto 
24 in modo regolabile, mediante viti 27 che si impegna- 
no in una qualsiasi delle bussole 28 formate sul lato 
interno dell ' elemento di supporto 24. 

Nella stessa figura 2 si nota che uno dei sensori, 
in particolare il sensore 23 che fornisce un segnale di 
posizione durante la corsa in apertura del braccio 13, 
presenta il suo elemento sensibile 29 ad una prima di- 
stanza LI dall'asse 18' dell'organo di spinta 16. 

Diversamente, 1'altro sensore 22 presenta il suo 
elemento sensibile 30 ad una seconda distanza L2 
dall'asse 18', maggiore della distanza LI del sensore 
23. 

Poiche il sensore 22 deve fornire unicamente un 



10 



IL MAN DATA! 
ING. LUIGI 6q% 




BERTI 



segnale di riferimento nella sola posizione di chiusura 
del braccio 13, mentre il sensore 23 deve fornire una 
sequenza di segnali, ciascuno indicativo di una rispet- 
tiva posizione in apertura del braccio 13, il pettine 
25 e provvisto di una pluralita di denti 26A di lun- 
ghezza prefissata per attivare il sensore 23, e di al- 
meno un dente 26B di lunghezza maggiore a quella prece- 
dente, mediante il quale si attivano entrambi i sensori 
22 e 23. 

II dente 26B di attivazione del sensore 22 relati- 
vo alia posizione di chiusura del braccio di bloccaggio 
13, pud essere previsto in qualsiasi posizione del pet- 
tine 25; tuttavia e preferibile che il dente piu lungo 
26B o indice equivalente, risulti in una posizione cen- 
trale, come mostrato, tale che a parita di corsa opera- 
tiva o di movimento del braccio di bloccaggio 13, il 
pettine 25 si disponga a cavallo del sensore 22. Cio 
consente, a parita di corsa operativa dell'organo di 
spinta 16, di ridurre sostanzialmente gli ingombri e le 
dimensioni in lunghezza dell'intera apparecchiatura di 
bloccaggio, pur fornendo un numero elevato di segnali 
di controllo e di rilevamento di diverse ' posizioni di 
apertura dal braccio 13, mediante l'altro sensore 23. 

Nell' esempio di figure 1 e 2, l'organo di aziona- 
mehto dei sensori e stato rappresentato sotto forma di 
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un pettine allungato provvisto di una successione di 
denti di indicizzazione, cioe atti a fornire indicazio- 
ni relative alle varie posizioni assunte in apertura 
del braccio 13. 

tuttavia evidente che i mezzi di rilevazione 
delle posizioni angolari del braccio 13, potrebbero an- 
che essere diversamente conformati e disposti rispetto 
a quanto mostrato, pur conseguendo lo stesso risultato. 
Pertanto, in sostituzione del pettine 25 si pud preve- 
dere un qualsiasi altro tipo di organo di azionamento 
che si estende linearmente nella direzione dell'asse 
18' dell' organo di spinta lineare, provvisto su una sua 
superficie laterale, o su un suo bordo, di una succes- 
sione di elertienti di indicizzazione assimilabili fun- 
zionalmente ai denti 26, allineati e distanziati sempre 
nella direzione dell'asse 18'. 

Si intende pertanto che quanto e stato detto e de- 
scritto con rif erimento alle figure allegate, e stato 
dato a titolo esemplif icativo delle caratteristiche ge- 
nerali dell' invenzione e di una sua forma di realizza- 
zione pref erenziale, fermo restando che altre modifiche 
o variant! potranno essere apportate, sia per quanto 
riguarda 1' apparecchiatura di bloccaggio, sia per quan- 
to riguarda i mezzi di supporto e di regolazione della 
posizione dei sensori 22, 23, sia per quanto riguarda 
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la forma e le caratteristiche dell'organo di azionamen- 
to degli* stessi sensori, senza con cio allontanarsi 
dallo scopo delle rivendicazioni al legate . 
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RIVENDICAZIONI i 
. 

Vr 

1. Apparecchiatura di bloccaggio per pezzi da lavo-\ 
rare, del tipo comprendente : 

- un corpo scatolare avente un asse longitudinale ; 

- un organo di bloccaggio dei pezzi da lavorare 
supportato in modo mobile dal corpo scatolare tra una 
prima ed una seconda posizione di lavoro, in cui blocca 
e rispettivamente libera il pezzo da lavorare; 

- detto organo di bloccaggio essendo operativamen- 
te collegato ad un attuatore di comando mediante un si- 
sterna articolato ed un organo di spinta estendibile li- 
nearmente; e 

- un dispositivo di rilevamento delle posizioni 
dell' organo di bloccaggio, detto dispositivo compren- 
dendo un primo ed un secondo sensore di rilevamento; ed 

- in cui un organo di azionamento dei sensori e 
mobile con detto organo di spinta lineare, caratteriz- 
zato dal fatto che 

- 1' organo di azionamento dei sensori e sotto for- 
ma di un elemento lineare provvisto di mezzi di indi- 
cizzazione delle posizioni dell' organo di bloccaggio e 
di attivazione dei sensori, tra loro distanziati nella 
direzione di movimento dell' organo di spinta. 

2 . Apparecchiatura di bloccaggio secondo la riven- 
dicazione 1, caratterizzata dal fatto che 1' organo di 
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azionamento dei sensori e costituito da un elemento a 
forma di pettine. 

3. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la rivendica- 
zione 2, caratteri zzata dal fatto di comprendere: 

un primo sensore avente un elemento di attivazione 
ad una prima distanza dall'asse longitudinale 
dell'organo di spinta lineare; 

un secondo sensore avente un elemento di attiva- 
zione ad una seconda distanza dall'asse longitudinale 
dell'organo di spinta lineare, differente dalla distan- 
za del precedente sensore; e 

dal fatto che almeno uno dei denti del pettine di 
azionamento si estenda per un tratto maggiore rispetto 
agli altri denti. 

4. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la riven- 
dicazione 3, caratterizzata dal fatto che il dente di 
lunghezza maggiore e disposto centralmente all'organo 
di azionamento dei sensori. 

5. Apparecchiatura di bloccaggio secondo una qual- 
siasi rivendicazione precedente, caratterizzata dal 
fatto che i sensori sono fissati ad un elemento di sup- 
porto in modo regolabile nella direzione dell'asse lon- 
gitudinale dell'organo di spinta. 
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